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Hawkvis公司介绍

2011
霍克的初创团队

在香港开始进行机

器视觉底层算法的

研发

2014
在香港开始进行通用

视觉平台软件开发，对

标Cognex的VisionPro，

MVTec的Halcon

2015
霍克视觉Hawkvis在深

圳成立，开始正式进行商

业推广，成为国家高新技

术企业，并申请了各项专

利

2018
经过几年发展在激

光，新能源，3C，光伏，

医疗，食品等领域积累

大量成熟视觉解决方案

及客户。并在苏州和郑

州成立分公司，布局全

国市场及多个细分领域

霍克视觉Hawkvis科技有限公司是一家通用机器视觉公

司，致力于不断探索机器视觉领域的新方向、新技术、新应

用，推动机器视觉技术在中国的普及。
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视觉测量

视觉定位

视觉识别

视觉检测

机器视觉公司主要做什么

机器视觉在工业生产中代替人眼的功能

3



Hawkvis主要产品

◼ Hawkvis SDK 机器视觉软件开发包

◼ Hawkvis Builder 机器视觉通用平台软件

◼ Hawkvis Solution 机器视觉解决方案

基于3D的视觉测量、检测技术 基于深度学习的缺陷检测技术通用型视觉定位、测量、识别方案
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Hawkvis知识产权

5



行业竞争分析
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国外直营品牌
（基恩士等）

国内代理国外品牌
（康耐视，欧姆龙等）

国内集成商 霍克视觉

知识产权 国外自主知识产权 国外授权国内使用
采用第三方软件进行应
用层二次开发，或存盗

版风险
完全自主知识产权

兼容性 只能使用指定的视觉硬件 只能使用指定的视觉硬件
可兼容不同品牌视觉硬

件
可兼容不同品牌视觉硬

件

项目开发周期 短 短 长 短

定制化能力 不提供 不提供 可提供 可提供

应急响应时间 慢 慢 快 快

技术支持团队
国内应用工程师提供技术

支持
国内代理商应用工程师提

供支持
软件开发人员提供技术

支持
应用工程师+软件工程
师提供整体技术支持

价格 贵 贵 正版则贵，盗版不便宜 便宜



部分案例展示
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市场销售, 

12

行政财务, 5

研发人员, 

30

应用工程师, 

29

职员岗位构成

市场销售 行政财务 研发人员 应用工程师

大专, 12

本科，49

硕士, 12

博士, 4

职员学历构成

大专 本科 硕士 博士

Hawkvis人员构成 在职员工76人
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Hawkvis服务网络

售后服务处：

重庆、武汉、合肥、惠州，成都

总部：

广东省深圳市宝安区福海街
道大洋路90号中粮（福安）
机器人智造产业园14栋402

电话：0755-2376 5465

华东区域：

江苏省昆山市开发区创业
路1588号象屿两岸贸易中
心7号楼1201室

电话：0512-5525 6846

中原区域：

河南省郑州市郑东新区平安
大道永和龙子湖中央广场b
座827

电话：0371-8881 2366
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第二部分

核心技术
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Hawkvis 机器视觉系统

Hawkvis SDK：DLL库、OCX控件

◼ 算法库，自主知识产权

◼ 1000+个核心算子

◼ 跨语言调用
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Hawkvis Builder

◼ 无需代码编程

◼ 快速形成技术方案

◼ 可随意搭建界面

◼ 简单易移交

无需编程，可搭

建界面

无需编程

技术门槛高，开

发周期长

算子丰富且满足

市场需求

算子丰富

算子丰富，脚本

编程

Hawkvis霍克

Keyence、

Omron

Halcon、

VisionPro

灵活性 易用性

Hawkvis 提供标准的机器视觉软件产品。对标MVTec的Halcon、Cognex的VisionPro、Keyence、Omron等标准视觉

软件。平台系统包含如下两部分：



Hawkvis SDK 软件开发包

DLL库

◼ 适用于视觉方案商开发各种视觉应用程序
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OCX控件

◼ 适用于跨编程语言调用函数

Hawkvis SDK是一套完整的应用开发套件，在形式上分为SDK DLL库及OCX控件两种，用户可以利用该SDK开发出适

用于不同行业需求的视觉应用。Hawkvis SDK涵盖了机器视觉领域的上千个核心函数，提供了详实的开发接口，并向

使用者提供完善的开发技术文档及demo程序，Hawkvis技术团队还会提供专业的技术支持服务。使用者只需要投入

少量的研发资源即可快速完成系统集成及应用开发，让机器视觉功能快速地融入各种实际应用中。

特点

◼ 自主研发，掌握核心技术，拥有众多核心算法专利

◼ 经过大量的工业现场验证，算法稳定可靠

◼ 视觉定位精度、速度、鲁棒性均达到国际先进水平

实际应用

◼ 该SDK已在大量设备中成功使用。如点胶机视觉定位，

LED贴片机视觉定位，激光打标机视觉定位，贴标机

视觉定位等。



算法库功能表一
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类别 子类 说明

图像采集 图像标定 仿射变换、透射变换、非线性畸变矫正

图像预处理

二值化 固定二值化、自动二值化

平滑滤波 高斯滤波、均值滤波、中值滤波、各向异性滤波

边缘滤波 Canny、Deriche、Lanser、Sobel、Laplace

图像增强 对比度调整，亮度校正，直方图归一化，直方图均衡

边缘增强 锐化

形态学 闵可夫斯基加减、膨胀、腐蚀、开运算、闭运算、击中击不中、细化

图像变换 旋转、镜像、缩放、裁剪

定位

形状模板匹配 特征点匹配、几何形状匹配（矩形、椭圆、多边形）

灰度模板匹配 归一化互相关匹配（NCC）

区域操作 区域增减、区域仿射变换

坐标转换 平移、旋转、缩放



算法库功能表二
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类别 子类 说明

测量

边缘检测 直线亚像素边缘、弧线亚像素边缘

点集拟合 直线拟合、圆拟合、椭圆拟合

点线关系测量
点到点的距离、点到线的距离，点到线的投影，线与线的交点、线与线的角度、线
与水平轴的角度、线与垂直轴的角度、线段的中点、角平分线、中位线、多边形的
重心

面积测量 区域面积

亮度与颜色测量 最小亮度、最大亮度、平均亮度、标准差和颜色测量

Blob分析

区域处理
连通域分析、区域闭合、空洞填充、最小外接圆、最大内接圆，最小外接矩形，最
大内接矩形

灰度值特征 最小值、最大值、均值、方差、共生矩阵、直方图、熵、灰度矩

形状特征
面积，重心，方向，圆度，紧密度，凸度，矩形度、周长、椭圆轴、离心率、二阶
矩、距离、连通域数、空洞数、Euler数

图像界面
图像显示 图像显示、当前坐标显示、当前灰度值显示、图像缩放、图像移动

ROI工具 矩形、椭圆、多边形等常见ROI



Hawkvis Builder 平台软件
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Hawkvis Builder是一款通用型机器视觉应用程序开发软件，包含了用户界面工具、调试和运行环境。该软件简化了机

器视觉应用程序开发的复杂度，大大降低了对开发人员的技术要求。简单易用，无需代码编程，通过拖拉图形工具，

就可以快速搭建出一个项目的机器视觉应用程序。大幅缩短了项目开发时间，提高了开发效率，帮助各类客户快速的

解决生产制造中的各类问题。

特点

◼ 简单易用，无需编程，基于可视化工具编辑，可快速

开发常见视觉项目及生成应用程序；

◼ 支持多种图像获取设备，及图片文件格式；

◼ 全面的帮助文档，及大量示例程序；

◼ 可实时查看图像处理流程的中间参数，便于程序调试。

软件界面



Hawkvis Builder 平台软件——工具
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Hawkvis Builder包含功能独立的几十个工具，单个工具的功能单一，通过将不同工具进行组合，能够达到各种项目的

需求。工具的使用简单易懂，对人员要求较低，即使操作人员没有相关开发经验，也能短时间内快速上手，大大缩短

项目程序开发周期。工具与工具之间相对独立，操作灵活，能够根据项目需求快速搭配出最适合的视觉应用程序。

常用工具

◼ 图像获取：集成了国内外多家相机厂商的开发包，支持用户根据预算选择最合适的相机品牌

◼ 图像预处理：集成了常用的图像预处理函数，主要包括各种滤波，增强，形态学处理等等

◼ 模板匹配：集成了常用的基于灰度值和形状的模板匹配函数，用户可根据需要，进行灵活的设置

◼ 几何测量：集成了1D和2D测量的主要函数，包括轮廓提取及各种几何形状拟合、测量

◼ 条码读取/字符识别：支持多种一维、二维码读取，支持OCR字符识别等

◼ 图像标定：支持多种标定方式，仿射变换、透射变换、非线性畸变矫正等

◼ 通讯工具：包含串口、网口、I/O等多种通讯方式，集成了多家PLC、机器人控制器等

◼ ………



Hawkvis 机器视觉系统——应用方向
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定位 测量

检测 识别

Hawkvis



Hawkvis 深度学习平台系统

Hawkvis DLP

◼ 打标签软件

◼ 网络模型软件
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应用领域

◼ 大量缺陷检测类的项目

Hawkvis DLP 是一款基于深度学习算法的视觉检测软件，这是对传统视觉检测技术的颠覆。通过模拟人类智能学习的方

式，无需进行任何特定的程序开发，和参数反复调节，仅仅需要不断地进行样品标记，即可完成算法的自动学习。

时间短，可直接

进厂开始测试

项目周期长

产线工人即可

多年经验的视觉

工程师

Hawkvis霍克

传统算法

人员要求 项目时间



Hawkvis 深度学习平台系统
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AI技术的运用，使机器视觉能够具有超越现有解决方案的能力，胜任更具挑战性的应用。AI在机器视觉中的适用性

依赖于机器学习技术，更准确的说是深度学习能力。从最广泛的层面上来说，AI可以被定义为计算机模拟人类智能的

能力。机器学习使计算机能够在没有明确编程的情况下进行操作。深度学习，是机器学习的一个子领域，使计算机能

够从经验中不断学习 。

机器视觉领域，通过与标准图像处理 库集成的软件，可以像小孩子一样进行学习。比如，“你不会用一个基于规则的

方式跟孩子解释房子是什么。通过很少的例子，即使在年幼的时候，我们的大脑也能够认知到房子是什么。在这方面，

深度学习系统与人类大脑运作相似。”

与传统算法比较的优势

◼ 大大减少开发及调试程序所需的时间

◼ 大大降低对于缺陷类项目开发人员的技术水平的要求



Hawkvis 3D技术——两大方向
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硬件：3D数据采集

◼ 双目

◼ 激光扫描

◼ 结构光

软件：3D数据处理

◼ 3D AOI/SPI

◼ 3D测量

◼ 3D目标识别



3D数据采集技术比较
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高速 ( <0.5S)

快 (1-2s)

慢 (5-10s)

快 (<1s)

更高精度(0.2mm@1m)

高精度 (<1mm)

高精度 (1-2mm)

低精度 ( 6mm@1m)

宽测量范围 (~1m)

测量范围有限 (<0.5m) 

测量范围广 (2m) 

测量范围广

霍克方案

结构光

激光线扫描

双目

范围 精度 速度

工业应用所关注的指标：速度、范围、精度

自适应3D视觉采集系统



部分行业合作伙伴
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霍克视觉Hawkvis公司理念
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◆ 自主的知识产权

◆ 实践研发相结合

◆ 创新的持续投入



谢谢
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